
Программное обеспечение для управления полетным 
контроллером 

«Albatros» 



Для того, чтобы установить программное обеспечение для управления полетным 
контроллером «Albatros» (далее - ПО) на полетный контроллер необходимо наличие 
следующего: 

• Операционная система: Linux, Windows
• Полетный контроллер на базе семейства процессоров STM32H7ХХ
• Кабель с разъемом USB-A micro-USB

Во время работы с полетным контроллером подразумевается, что полетный контроллер 
подключен к автоматизированному рабочему месту посредством кабеля USB-A micro-USB. 

При использовании ОС Windows для установки программного обеспечения необходимо 
произвести следующие действия: 

1. Первое: открыть папку, в которой лежит программатор и прошивка автопилота



2. Второе: открыть данную папку через встроенный терминал Windows

3. В открывшемся окне терминала ввести следующую команду
".\uploader.exe.\<название_прошивки>.apj", нажать "Enter"



4. После запуска скрипта подключить ПК к полетному контроллеру, используя провод USB-
A micro-USB

5. Подождать до завершения установки прошивки на контроллер, после установки
отключить контроллер от ПК

При выполнении операции после записи программного кода программа прошивки 
автоматически производит проверку. При успешной записи полетный контроллер 
автоматически перезагрузится. 



При использовании ОС Windows для установки программного обеспечения необходимо 
произвести следующие действия: 

1. В терминале открыть папку содержащую программный код



2. Выполнить команду запуска установщика

3. . Подождать до завершения установки прошивки на контроллер, после установки
отключить контроллер от ПК



При выполнении операции после записи программного кода программа прошивки 
автоматически производит проверку. При успешной записи полетный контроллер 
автоматически перезагрузится. 




